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CALCULO DE VOLUMENES Y CLASIFICACION DE NUBE DE PUNTOS
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BIX4Dmapper

EDUCATIONe

PIX4Dmapper es el software de fotogrametria lider
para la cartografia profesional con drones. Es
INntroduccion Jtilizado para crear modelos 3D precisos, generar
informacion 2D como: Ortomosaicos, curvas de
nivel, modelos digitales de superficie, terreno vy
calculos de volumen. Teniendo relevancia en areas
comao: topografia, mineria, inspeccion, construccion
entre otras.
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En este TALLER aprenderan a clasificar una nube de
ountos por grupos de puntos, exportar de manera
independiente los puntos de su interes, realizar
- calculos de wvolumen a partir de procesos
ObJGTIVO fotogrameétricos realizados en PIX4Dmapper, v
Cenera| verificar compatibilidad de exportables en software
como Global Mapper, Autodesk Recap vy CIVIL 3D.
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B Pix4Dmapper - Volumen

Proyecto  Procesar Ver rayCloud Ayuda
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WGS 84 / UTM zone 13N (EGM 96 Geoid) - (801073.29, 1986412.07, 34.51) [m]

Formatos : PNTS/LAS/PLY/PCD/S3MB/XYZ/LAZ




I pixaDmapper - Volumen
Proyecto  Procesar  Ver rayCloud Ayuda
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- Obtencion de gemelo digital & R

o 7 . Volmenes v /] Puntos de Paso
- Documentacion as built P Decn
- Levantamientos topogréaficos i Moperte

Cakculadora > Propiedades de Visualizacion
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dimensionado LS thrs nedsciser

“ calculol

= Inspeccién y Control de ] Mallas de Triangulos

| Objetos
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La nube de puntos nos ayuda a crear S

y obtener recreaciones en 3D de L
espacios y volumenes.

Formatos : PNTS/LAS/PLY/PCD/S3MB/XYZ/LAZ




Del lado izquierdo de la pantalla del software existe un icono,
llamado VolUmenes que lleva a una nueva solapa del trabajo en la
que aparece la nube de puntos del proyecto realizado.

or

Para poder calcular el

culo ge Volumen

Las medidas no han sido cakculadas adn.
Calcular |

volumen, es necesario tener
procesado el vuelo, ya que

éste se determina a partir de la
nube de puntos densificada.

O
'rocesamiento

B
gistro de salida

o

Opciones de

rocesamiento P Capas




Calculo de Volumen

Para definir la superficie en la
que se quiere calcular el
volumen, se recorre la nube de
puntos y se seleccionan los

vértices del poligono.

Area 3D del Terreno: 862.77 m*

Cortar Volumen: 1242.36 £ 14.13 m’
Rellenar Volumen: -3.89 = 1.86 m’
Volumen Total: 1238.48 = 15.99 m’

> ] ] Volume 1

v [_] Nube de Puntos Densificada
> Propiedades de Visualizacio
[ & Volumen_grou

Nubes de Punto
v [m] Grupos de Punto
> Propiedades de Vi izacio
] Unclassified
O Disabled




E ﬁ Opciones de Procesamiento

Nube de Puntos  Malla 3D con Textura  Avanzado

Densificacién de la nube de puntos
O 1. Procesamiento Inicial i w
Fscala de la imagen: 1/2 (Mitad del tamaiio de imagen, Por defecto) v ] Multi escala

Densidad de los puntos: Optima

00 Nimero minimo de emparejamientos: 3+
i Tl :.’@ 2. Nube de Puntos y Malla
” 00 Clasificacién de Ia nube de puntos

Nota: mejora la generacion del MO
[ clasificar la nube de puntos

%] VA 3. MDS, Ortomosaico ¢ indices Exportar
o - . 7 LN Aus
Clasificacion 3
[Iry
Recursos y Notificaciones [Ixvz

Delimitador: | ESpacio

[ Fusionar Teselas en un solo Archivo

La clasificaciOn de la nube de
puntos se basa en técnicas de
aprendizaje automatico. Tanto

la geometria como la

informaciOn de color se utilizan
para asignar los puntos de la
nube de puntos densificada en

Opdiones Actuales: Ninguna Plantilla

o Cargar Plantilla | Guardar Plantilla | Gestionar Plantillas...

M Avanzado Aceptar Cancelar Ayuda

uno de los grupos predefinidos.
El proceso funciona bien para entornos similares a los de los conjuntos de datos

utilizados para entrenar al algoritmo, como areas rurales, de construcciOn y de
vegetaciOn. La vegetaciOn alta y los edificios estan bien detectados y clasificados
pero esto no significa que no sea necesaria una clasificaciOn manual para mejorar
los resultados.




[ PatDmapper - Volumen
Proyecto  Procesy Ve ryCloud  Ayuda
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Hay que tener en cuenta que

solo se podran clasificar de
esta manera los proyectos que
estén georreferenciados y que
la calidad también dependera

del tamafo del GSD o pixel
proyectado en el terreno (el

algoritmo funciona mejor en
proyectos con un GSD de

menos de 5 cm).

WGS 84 / UTM 20n0e 13N (EGM 96 Geoid) - (801037.50, 1986509.07, 67.63) [m]

Se trata de una nueva herramienta y por lo tanto aln falta entrenar al algoritmo con
diversos conjuntos de datos para que la clasificaciOn sea correcta, pero es un avance
para la automatizaciOn de este proceso.
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Calculos de Volumen
https://www.pix4d.com/es/bloqg/pix4dmapper-de-volumen-de-
existencias-de-mineria-con-dron

Como hacer el calculo de volumen en Pix4Dmapper
https://support.pix4d.com/hc/en-us/articles/202559239-How-

Pix4Dmapper-calculates-the-Volume
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https://www.pix4d.com/es/blog/pix4dmapper-de-volumen-de-existencias-de-mineria-con-dron
https://www.pix4d.com/es/blog/pix4dmapper-de-volumen-de-existencias-de-mineria-con-dron
https://support.pix4d.com/hc/en-us/articles/202559239-How-Pix4Dmapper-calculates-the-Volume
https://support.pix4d.com/hc/en-us/articles/202559239-How-Pix4Dmapper-calculates-the-Volume
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